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6.1. Opbouw

Trekontlasting voor
voedingskabel

Motorkabel /

(2- of 3- voudig)
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6.2. Veiligheidsvoorschriften

Een veilig gebruik van het systeem is alleen mogelijk als de gebruikshandleiding compleet wordt gelezen
en de aanwijzingen in acht genomen worden.

leder, die het systeem aansluit, monteert en gebruikt moet kennis hebben van deze gebruikshandleiding.

1.

2.
3.

o A

9.

Bij het opstellen van de elektromotorische zit-statafel moet deze altijd waterpas geplaatst worden! Het waterpas instellen
gebeurt d.m.v. de afsteldoppen onder de tenen.

Als het product zichtbaar beschadigd is, mag het niet geinstaleerd worden.

De losse elementen van het systeem moeten met elkaar worden verbonden voordat de control-unit aan het netwerk wordt
aangesloten.Aub erop letten dat de control-unit enkel aande op het etiket vermelde netspanning aangesloten mag worden!

Als tijdens het gebruik rare geluiden, reuken, functiestoringen of beschadigingen optreden, moet de stroomtoevoer onmiddelijk
onderbroken worden.

. Geen voorwerpen onder de tafel plaatsen die hoger zijn dan 580mm, die zouden de functie storen.
. Om knellingen tijdens de bediening van de zit-statafel te vermijden, moet rondom een veiligheidsafstand van

25mm aangehouden worden.
De nodige afstandshouders zijn in de Caldo prijslijst vermeldt.
Tijdens het bedienen van de zit-statafel mag er niets tussen het bladframe en de dwarsbalk komen!

6. Zit-statafels mogen uitsluitend met Palmberg producten gekoppeld cq verboden worden.
7
8. Tijdens het bedienen erop letten dat er geen personen, huisdieren etc. zich in het verstelbereik van de werkplek

Voor ingebruikname bekabeling op schade controlleren.

bevinden.
De belastbaarheid van de zit-statafel is max. 75 kg. Deze mag niet overschreden worden.

10. De inschakelfase van 6 min. /uur of maximaal 2 minuten bij voortdurendende werking met vollast mag niet overschreden

worden om oververhitting van de mootoeren en de control-unit te voorkomen.

11. De omgevingstemperatuur moet tussen +5°C en +40°C liggen.
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6.3. Bedieningselement

Het bedieningselement stuurt het motorsysteem van de elektromorotrische zit-statafel. De pijltoetsen
starten de motor om de tafel omhoog of omlaag te bewegen. Deze functies worden geactiveerd,

als de toets @ of [i] wordt ingedrukt. Voor het opslaan in het geheugen van

individuele hoogte instellingen zijn drie toetsen beschikbaar

Bedieningselement

Geheugen toets
Positie 3
Positie 2

Positie 1

Omhoog toets

Omlaag toets
Opslaan

Deze functie dient om individuele hoogteinstellingen op te slaan

® Elektromotorische tafel op gewenste hoogte instellen

e  Geheugentoets drukken @

e daarna binnen 2 seconden de positietoets 1, 2 of 3 drukken om de gewenste instelling op te slaan

Nu is de ingestelde positie geprogrammeerd en kan de gewenste instelling door het drukken van de betreffende toets
opgeroepen worden
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6.4. Synchronisatie van het systeem

De synchronisatie van het systeem wordt noodzakelijk als de tafel op zijn laagste stand gebracht wordt. De poten
moeten dan weer opnieuw synchroon ingesteld worden.

®  Tafel met de peiltoets @ helemaal naar beneden laten dalen

® Toets gedrukt houden

Het systeem laat de tafel automatisch ongeveer 5 cm naar boven gaan om daarna weer
langzaam te dalen.

A e Toets gedrukt houden tot de synchronisatie voltooid is.

® Tafel met de peiltoets @ naar boven bewegen of één van de positietoetsen drukken

Mocht er bij de synchronisatie een fout optreden, kan het systeem door een reset weer in de oorspronkelijke toestand
gebracht worden indien de toetsen gelijktijdig voor tenminste 5 seconden gedrukt gehouden worden.

Vervolgens kan de synchronisatie opnieuw opgestart worden.

6.5. Onderhoud

Controlleer regelmatig de verbindingen, kabels, stekkers alsook de functie van de werkplek

Verwijder regelmatig stof en vuil en controlleer het systeem op eventuele zichtbare schades. Reinigingsmiddelen
mogen alleen gebruikt worden als ze een ph-waarde van 6-8 hebben.

B PALMBERG



6. Elektromotorische zit- statafel

31—

6.5. Anti-botsing

De anti-botsing functie is optioneel verkrijgbaar voor het standaard software ondersteund systeem.

Een systeem met anti-botsing kan beschadigingen aan vaste objecten verhinderen die zich binnen

het instelbereik van de tafel bevinden. De anti-botsing is geactiveerd als er in één van de twee contacten van
de control-unit een hieronder afgebeelde stekker zit. De functie is alleen maar actief als de actief-stekker

in het contact zit.

Tijdens de bediening wordt het verbruik aan elektriciteit door de control-unit voortdurend gemeten, stijgt deze
waarde over een vast gedefineerde waarde, wordt een botsing vermoedt, en alle aandrijving worden
onmiddelijk gestopt, en gaan onmiddelijk ca. 50mm naar boven. Dit geschiedt automatisch en wordt

in ieder geval uitgevoerd, onafhankelijk ervan of gedurende de procedure een toets gedrukt wordt of

niet (voor maximaal 2,5 sec.)

De gevoeligheid van de software is afhankelijk van de richting van de aandrijving. Als de tafel

zich naar boven beweegt, wordt de anti-botsing geactiveerd bij een verhoging van de belasting om 20kg

Als de tafel zich naar beneden beweegt, is het een beklastingsverandering van + 40kg

De 40kg zijn nodig om de anti-botsing te activeren.

=
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